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Zmiany na wizualizacji Zmiany w programie
_ . Interfejs HMI / punkty
Edcha ,,,m danych
Usuniecie lub zmiana
e o nazwy
Usuniecie .
ﬁ}) Zmiana typu
Zmiana s o i
B oty Przeniesienie
Nazwy %:ﬁ?ﬁy pomiedzy bibliotekami
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» Kolor tta symbolu oswietlenia jest

zmieniany na szary.

» Symbol segmentu aktualizowany jest
automatycznie, poniewaz zawiera
instancje symbol oswietlenia.

» Projekt planu pietra uzywa symbolu

Zaktualizowany
projekt pietra

segmentu oraz symbolu oswietlenia N G
i rowniez jest aktualizowany. i
— ST Zaktualizowany
|; Gl symbol segmentu
»* 0 lux
B s 0%

Nowy projekt
symbolu oswietlenia
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Przyktad: zmiana typu instancji LOYTEC
BUI|dIngS under Control
Symposium 2018
» Typ segmentu Seg02 zmieniany jest z
SegmentTypel na SegmentType’. =2 =
» Projekt FloorPlanVisu w FloorTypel e Ps;gErvnemw  — L= ]
musi by¢ zaktualizowany = = o
(ZaWiera inStaanQ 58902)- Segment 0 Segment 0
» Symbol segFloorPanelBasic2 w SegmentTypel bytmi & oy ;gﬁ
poprzednio uzyty do zwizualizowania Seg0Z2. & TS
- Tak samo nazwany symbol z SegmentType2 ¥ o |
uzyty jest do podmiany starego symbolu dla e
Seg02. Yy

» Nowa instancja symbolu jest tworzona
| umieszczana w tej samej lokalizacji co poprzedni
symbol.

LOYTEC

buildings under control™ Krakow, PL

- (@ Lrocl.Seg02 -

SegmentTypeZ-segFIoorpaneIBasicZ]
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Lrocl.5eg03 -
E\@ Lrocl.Seqg04 -
(@0 Lrocl.Seg05 -
- (@ Lrocl.Seg06 -

SegmentTypel-segFloorpanelBasic2
SegmentTypel-segFloorpanelBasic2
SegmentTypel-segFloorpanelBasic2
SegmentTypel-segFloorpanelBasic2
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Pietro Floorl
Urzadzenia L-ROC Lrocl Lroc2 \
LROC_F1_Lr&1 LBOC_F1_Lroc2
- - : L-VIS L-VIS L-WEB L-VIS L-VIS L-WEB L-WEB
WIZU3|IzaC_]a Seg01 Seg02 Rooms Seg01 Seg02 Seg01 Seg02
Projekty segmentu Seg01 S5eg02 5eg01 Seg02 eg01 eg02 Seg01 Seg02
» Automatyczna instalacja projektéow Projekty
) L-vIS]  JL-VIS
L_WEB W UFZdeenlaCh L'ROC LVIS_R101 LVIS_R102 gIObaIne
» Reczne przypisanie projektow L-VIS L-VIS} <— Projekt L-VIS
do dostepnych urzgdzen L-VIS LVIS_Floor
» Reczne przypisanie projektow globalnych ‘_PrOJEkt L-WEB
do urzadzen L-VIS lub L-ROC HROCTHER
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» Modut logiczny i wizualizacja w jednym urzgdzeniu

» Wizualizacja ztozonych blokow funkcyjnych bazuje na
utworzeniu instancji modutow

= Zmiany sgq automatycznie wprowadzane do wszystkich
stosownych czesci wizualizacji

» Automatyczne tworzenie projektow wizualizacji dla
wszystkich instancji urzadzen

» Automatyczna instalacja projektow wizualizacji na
indywidualnych urzadzeniach w budynku
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