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Prelegent LOYTEC
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Symposium 2018
- Pawet KwasnowsKki
.- Starszy wyktadowca AGH, KEIASPE, 41 lat pracy

- Wspotzatozyciel i Prezes ZDANIA od 1992 r.

- Aktualnie Wiceprezes Zarzadu
- Rozw0j, realizacja projektow
- Ekspert PKN KT 173 oraz CEN TC 274

ZDANIA

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL



_ & 7IDANIA &
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Symposium 2018
- Wprowadzenie do tematyki automatyki pomieszczen

. Idea systemu sterownikdw pomieszczeniowych LROC
- Sterowniki LROC w projektach

- LOYTEC i ZDANIA jako partner w projektowaniu
nowoczesnych i wptywajacych na efektywnosc
energetyczng systemow automatyki budynkow

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Automatyka pomieszczenia LOYTEC
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- Co obejmuje automatyka pomieszczenia ?

- Funkcjonalnosci

O

®

. Ogrzewanie/chtodzeni Ly —1
- Wentylacja ::/ ~
- Oswietlenie \/:
- Ostony przeciwstoneczne 1

/f
- Kontrola dostepu y

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA



Obszary zastosowan koncepdji & LDANIA &
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indywidualnego sterowania pomieszczeniem RS

Buildings under Control
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FLOOR

HEATING ZONE A

ROOM SEGMEN LIGHTING  LIGHTING
ZONEA  ZONEB

Os konstrukcyjna Budynki biurowe o konstrukcji segmentowej

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Zgodnie z normg PN/EN 15232:2012 (oraz zdrowym rozsgdkiem) System Symposium 2018

automatyki, sterowania i technicznego zarzgdzania budynkiem przynosi
najwiecej korzysci w trakcie eksploatacji budynku (ma najwiekszy wptyw na
oszczedzanie energii), jezeli dostawg kazdej formy energii w kazdym punkcie
odbioru steruje sie na podstawie zapotrzebowania na dang forme energii.

Oznacza to, ze odbiorniki w kazdym pomieszczeniu powinny byc indywidualnie
sterowane.

UWAGA: AUTOMATYKA NIE SPOWODUIJE OGRANICZENIA ZUZYCIA ENERGII
JEZELI INSTALACJE TECHNOLOGICZNE NIE POZWOLA STEROWAC
IDYWIDUALNYM ODBIOREM W KAZDYM POMIESZCZENIU.

Otwartym pozostaje pytanie: jaka jest relacja pomiedzy wzrostem kosztu
inwestycji (o rozbudowe instalacji technologicznych i automatyki aby sterowac
indywidualnie wg zapotrzebowania), a uzyskiem z ograniczenia kosztow
eksploatacji. Jaki jest okres zwrotu inwestycji (RoI) ?

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Automatyka pomieszczen LOYTEC

STEROWNIKI LROC -
KONCEPCJA SYSTEMU

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA



LROC- Idea systemu sterownikow & 7DANIA &
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Symposium 2018
- Rozwigzanie systemowe sktada sie ze sprzetu

| oprogramowania, wigcznie z bibliotekg funkcji dla
projektow automatyki pomieszczen

. Gtdwne zalety:
- Sterowniki obstugujg wszystkie standardy stosowane
w automatyce budynkow, zarowno obiektowe , jak i IP

- Biblioteka funkcji dla kompleksowego i elastycznego
sterowania pomieszczeniem z uwzglednieniem wszystkich
branz (sterowanie komfortem, zaluzjami i oswietleniem)

- Wizualizacja rzutow pietrowych lub wirtualne panele
pomieszczeniowe Ww oparciu o HTML5

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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ZINTEGROWANE SYSTEMY AUTOMATYKI | BEZPIECZENSTWA BUDYNKOW

Mozliwe potrzeby pomieszczenia LOvTEC

IN POLAND

Buildings under Control

Symposium 2018

Kontaktro_n.Okienny || WDir;dowcontact S;ggl{/nd motor N Nade 2a|uzji
- Styk (Digital Input) D ocean S OF - Styki 230 VAC (DO)
- Enocean —_— - SMI (Standard Motor Interface) D
Oswietlenie Lights -yrr . >
- DALI b0 - LONKNX M“(':t's‘?“.ior hu/obecnodd
) - - - DA R | — Czujnik ruchu/obecnosci
Styk (Digital Output) ' _ - Enocean - Czujnik natezenia oswietlenia
Hoating Cooling systom - Sterowanie pilotem IR
Ogrzewanie i chtodzenie e [z] - Sterowanie oswietleniem - Funkcje efektywnosci
- Sterowan!e kllmakonwekto_rgm _ > ¥ styki energetycznej
- Sterowanie zaworami grzejnikowymi ) pewbot | | | "
i ogrzewania ptaszczyznowego — Valv%g H] DALI, LON, KNX, DI, Al, Enocean
- Pomiar temperatury
_ CZanik pUI’lktU rosy DO, DI, AO, Al, MP-Bus, Modbus RTU, Enocean
- Awaria pompki skroplin VAV system -
------------------------------ System wentylacji VAV
DO, DI, AO, Al — T (Variable Air Volume) tb;%
MP-Bus - zawory 20, AL MP-Bus. Modbus RTU ‘,, (sterowanie iloscig nawiewanego
Modbus RTU - klimakonwektor o e powietrza w zaleznoéci od A
Enocean - punkt rosy Roomoperstion ____________ zapotrzebowania) N/
= O o '
Obstuga pomieszczenia =SS == ot — Czujnik Jakosci powietrza ALARMY
_ Panel dOt kOW Touchpane! | Physical RCU _______. _____________________________
_ Komputeryw poymieszczeniu KNX, BACnet, Modbus, LON, virtually, Touch, DI/AI, Enocean AO, Ai, MP-Bus, Modbus RTU TRENDY
- Smartphone _ _ HARMONOGRAMY
- Fizyczny panel pomieszczeniowy
LON, KNX, BACnet, Modbus, Di/AlI, —Komunikacja z BMS
Enocean, wirtualnie

©2018 LOYTEC buildings under control™ Krakéw, PL ZDANIA
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State natezenie oswietlenia
Sterowanie scenami

Sterowanie reczne

Sterowanie automatyczne od obecn.
Sterowanie nadrzedne

Sterowanie reczne

Automatyczne zacienianie

Alarmy

Sterowanie scenami

Sterowanie dzieri/noc

Sterowanie temperaturg

Blokada przy otwarciu okna
Sterowanie nadrzedne

Obliczanie wartosci zadanej temp.
Tryby pracy i rézne wartosci zadane
Sterowanie wilgotnoscig
Wykrywanie obecnosci
Kompensacja letnia
Monitorowanie stanu otwarcia okna
Optymalizacja startu

Kaskadowa regulacja PI

Sterowanie przeptywem powietrza

Oswietlenie

Zaluzje/ostony
przeciwstoneczne

e

PN EN 15232 — Wptyw automatyki budynku na efektywnos¢ energetyczng (budynku)

Komfort termiczny
Sterowanie HVAC

buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Wizualizacja — rzut pietra
Podziaty na: I .
Pietra (Floor) IO <4
Obszary (Area) N V) =l
Pokoje (Room) e O Centralne zarzadzanie

Segmenty (Segment) I

Elevator
anteroom
] L 1] L

Agregacja elementéw

Minimalna - maksymalna ilos¢
czujnikow
| elementow wykonawczych

| harmonogramy

I Office 3 [ Conference room |

- 4

ZDANIA

Krakow, PL

buildings under control™

LOYTEC
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Mozliwe wymagania dla pietra LovTEC
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Elastycznos¢ uktadu pomieszczen
p—- b - == - —
i i
I : ( )
: G
| QI
i i U Irestroom |
_________________________________________________ '_Corrid(:r = o L @ZI

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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y LOYTEC
Buildings under Control
Q o et
| enocean
@ | MP27BUS
- D #Modbus
B LONMARK®

i

Elastycznosé

& BAGnef’

Efektywnos$¢ energetyczna

1. Elastycznos¢ *7
2. Efektywnosc¢ energetyczna -
3. Rdézne standardy branzowe V p
4. Bezpieczenstwo [ k\
5. Rozne interfejsy uzytkownika \J/
16
~ W

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Ster.modutowe Kompakty ~ HMI, czujniki Opmgramgvyvfgﬁi%S'“m 2018

==t

LWEB-900 o
~ e e ‘LWEB-802/803
Interface LROC-402 DALI-Multisensor i

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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SPRZET L-ROC

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Model do montazu na szyne
LROC-102

Modele do montazu nad sufitem
podwieszanym lub pod podtogq

i o e 03 s i s s s

OUTPUT L1 10A _ QUTPUT L2 OUTPUT L3

° _QOC_401 I@';&?!I.E&
. LROC-402 o

Skrzynka instalacyjna

L-ROC

Room Controller

o
= e
=l 2
gl o
0
UNIVERSAL INPUT UNIVERSAL INPUT RS-485 10v ol =
{un JGo, ui2 ut3 G| uia  uts 6D, uis | ur7Gip, s | 9 [GNpjurtal it [GND[Di2 | Gro) - ) @m - |A01]GND, 24V | 402103 GND| 24V | A04] 405/GND| 24V | A06/07 6D 24V A0

0SH00S00S

SMI DALI KNX | MP
= DA |DAY] |GND BUS)
(\ X (\ 1

°QOS0V0S00S00S0050020

00RO SB0S00500S

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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KNX M-Bus

LROC-100/101 / LIOB-CONNECT

T
T

XML-DA OPCUA

Et1hem29t O®3>USB  MICROSD RS-485

DLOYTES o

L-POW 4 |:1 OC—18 ‘%‘

Power Supply ;Iaizpi?::ei‘ﬁ?"g;;’g: N/ .'\/\m_
EBE s | sewciey : - : W TIoB
el [farr
0S0020J0C00%0 —— Dz[
LIOB-FT —

Dual Ethernet CEA-709 &% @
CEA-852 MSTP v | LVNC
Modbus —

110-220V 24V KNXnet/IP

WLAN  5pa KNX ‘u ng

EnOcean M-Bus =

Jeden sterownik — sterowanie 16 osi budynku

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Funkcjonalnosci dla jednej osi budynku:

LPOW-2415A

HEH

DRXIES O ®3‘°1 I L-R(.)C - Sterowanie os$wietlenie z regulatorem
Po\';;rpsgm %‘29;5.&55:2:?;5*?3%&& Room Controller statego ne_:tezenla os_vwetlerpa |
Qa0 | 2w DZ"fg:%;“'"* : « Sterowanie ostonami przeciwstonecznymi
z ustawianiem kagta lamelek
« Sterowanie temperaturg dla
* ogrzewania,
0S00S0J0%00S0  chtodzenia
* i wentylacji
« Wykrywanie obecnosci
* Monitorowanie otwarcia okna

Dual Ethernet

CEA-852 LIOB-FT
110-220V 24V KNXnet/IP CEA-709
WLAN — opc MSTP
EnOcean Modbus

Jeden sterownllﬁ\'x sterowanie 16 osi budynku

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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nasciennych, nadsufitowych, podpodtogowych LOYTEC

Buildings under Control

Symposium 2018

LROC-400:
. Prosta koncepcja 8 zaluzji + 8 dodatkowych obcigzen 8 sitownikow termicznych
8 Seg mentéW, I/ O '“P“E‘“E’“““E’“?“E’o't‘r":gﬁ:?“‘:“?ﬁ’é’ﬁ? m@@@f@ﬁfﬁﬁf@?@m@?@ ““m?:z%’mf;fs@?m?m?m@
LROC-401: I Droree
- Minimalizacja potacze
. 16 segmentow
LROC-402:
- HVAC plus

8 segmentow
Obstuga klimakonwektorow

OCSOOGSOOSORCSONSOOSOROICSONOSOOSORSOHSOHSO

OSOOSOHOSOROSOHSVHSO

ENOCEAN

LSTAT EXT

ETHERNET 2 | USB2
OB emverner 1 | USB1
/] 0SSO

<]
>
&
o
VA

Kazdy protokot komunikacyjny

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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- LROC-400:

Prosta koncepcja
- 8 segmentow, I/0

. LROC-401: j o=
- Krol komumI,(aCJl EE
e
' EIRE = N

- HVAC plus m W

+ 8 segment_ow ) Kazdy protokot komunikacyjny
- Obstuga klimakonwektorow Do 16 segmentéw w jednym sterowniku

LSTAT EXT ETHERNET 2 USB2
- | +/GND,24V] | A BIGND) |1 1105 Sl TS|

<

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Jeden sterownik LROC-401 T

guildings under C208t1rCél
: , mposium
Magistrale lokalne przez 16 segmentow ymp

- magistrala Modbus paneli pomieszczeniowych

- magistrala DALI - oswietlenie

- magistrala MP-Bus - zawory

- magistrala SMI - napedy zaluzji

albo

- magistrala RS485 do uniwersalnych

segmentowych modutow I/0

- magistrala DALI
J ‘ i H‘ il H‘ ] H ] H L H‘ ] H‘ AJ[‘J ‘ <t J ‘ L} \IJ ‘ "\[11 ‘ il H L J[‘] ‘

| | | | /| | | | | | | | | | dnEan

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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STATUS
Made in Austria  LROC-401 ®
LOYTEC L-ROC
IOIMAX_FL1_E&1
192.168.11.816 GR

T 4% F24.00 E29°C =
1-0 LIJE-IF - Mo link O3
Datapoints

Device Settings =

C

INPUT EDEDED D

85-240VAC 50-60Hz 15W

EXT |EmHERNET2 | USB2
|AIBIGND |1 11115 USB1

L-ROC

Room Controller

SMI DALI KNX | MP RS-485 z':‘c"&
oaJon | IS @mo G0l 24V
SMI magistrala sterownikéw oston . . . ,
9 RS-485 magistrala paneli pomieszczeniowych

przeciwstonecznych n
| MP-Bus magistrala sterowania zaworow

T= o= o= = C= o= o= ET = T= o= o= = o= o= T=

LSTAT
- | +/GND|24V/

)<
»
-
-

J

=
-
»
e
-
b
b
»
b
-
-

‘ = ‘
o O

i

‘ ==
o O

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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. LROC-400- Wspomaganie dla 8 3-biegowych

_ klimakonwektorow Obstuga 8 sitownikdéw termicznych
- Prosta koncepcja

- 8 segmentéw, 1/0
" @LOYIES
. LROC-401: i

OSO0O0SOOSORCSONOSOOSOQOUSOOSOOSOJSONSVOOSOJOSONSOOSOROSOHSOOSO

T

. Krdél komunikacji
. 16 segmentow
Room Controller

3
: ~
I u KNX | MP UNIVERSAL INPUT UNIVERSAL INPUT e 0-10V OUTPUT
EBED G0/ 6Us| (urt 6] ui2 [ i3 [GhD] ui4 s (6D ute | (17 [GhD] uia U9 JGDjur0[ DIt JGo/ D | 6D} 24v | [A01/GND; 24v 4021 A03]GND[ 24V [ 104 A05]GND) 24V [A06/407 [GD] 24 A0S
- HVAC pl
US OSHOO0SHOSHOSHOSHOS

- 8 segmentow
. Obstuga klimakonwektorow

L-ROC

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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24 10A-Relays 8 TRIACs

OSOOSOOSORCSOOSOOSOROISVOOSONOSORSVOSVOOSOJOSVOOSOOGSOROSVHSVOSO

L L L
10A OUTPUT L1 10A 1A  QUTPUT L2 10A TRIAC OUTPUT L3 TRIAC

DLOYTEC 70) [@—————EnOcean

www.loytec.com
STATUS
Made in Austria  LROC-400 ®
LOYTEC L-ROC
I0IMAX_FL1_EA1

Dual
Ethernet

§

Universal
Power
S u p p Iy Do Lioeie s Nt

Datapoints =
Device Settings ==

INPUT ED DA S
85-240VAC 50-60Hz 15W

EXT ETHERNET 2 USB 2
DB ErHErnET 1| USB

[\l /]

EXT:
M-Bus,...

Room Controller

SMI DALl | KNX | MP UNIVERSAL INPUT UNIVERSAL INPUT RS-485 2';‘3‘;2 0-10V OUTPUT
on DA-|DA+ || (@B (GHi]BUS) Uit [GND] Uiz | I3 [GND| UI4  Ut5 [GND] Ute | Ui7 [GND] Uis | 9 [GND]UI10] DI1 JGND[DI2 | (GND) + |- | {GNDJ 24V | (A01]GND) 24 | A02]A03]GND| 24V | AO4) (A5 GND| 24V | A06 |07 |GND) 24V | 03]
' 9 9o

-~ -

i o L-ROC

LSTAT
- | +/GND[24V]

oc S

L-STAT

S ClO0S 0050056 0S0G0500%50 ““’I\‘Q 05005005.‘\5005005

SMI DALI KNX MP-BUS 10 Universal 2 Digital RS-485 8 Analog
Inputs Inputs Modbus/MSTP  Outputs

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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LROC-400 Obstuga protokotéw T homes
gylr%pgosufmCZOtﬁ)Bl
o Physical I/O .SMI (Standard MOtOI‘
e CEA-857 Interface)
* MP-BUS (Multi Point Bus
* BACnhet IP .
Belimo)
o
BACnet MS/TP e DA| I
o
OPC XML/DA + UA e Modbus
o
KNX * M-Bus
®* EnOcean

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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*L-ROC supports all L-IOB modg
¢ L RO C - 1 O X o : I i s o

status
o (DLOYTEC  LIOB-100

L-ROC

* L IOB-10x: LIOB-Connect W o
®  IOB-15x: LIOB-FT
* L LIOB-45x: LIOB-IP
* LROC-40x
®* L IOB-45x: LIOB-IP

0S0600S0GJ0S060S0 0200200205020 0200%0

GC00S00COC00CVOSVJOS06000CV]000C0000]050050050]1050050660

S
OUTPUT L1104 104 QUTPUT L2 104 TRIAC OUTPUT L3 TRIAC

I (DLOYTEC

eoytec-som
L-ROC
Room Controller

DAU UNIVERSAL INPUT UNIVERSAL INPUT ©0-10v ouTPUT =
fou Joi) DDA DR D SN EE CE CNER (o) mm-mm DEHEEN ENCD I EDENCD)|

*l10c00500500050050050

war [ ext
BOCHEDIN0ET] e
oz

STATUS.
°

Ethernet

INPUT €3 DS 9|
l85-2400c 50-60Hz 15W|

csoflceosofocoeso

SOS00S6GOCVS 005000

| R D0 SRR

0$0026005005005060506

buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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- Wbudowane elastyczne zarzgdzanie pomieszczeniami

- 8 lub
. Biblio

16 pomieszczen/segmentow na 1 sterownik
teka funkcji dla wszystkich funkcji efektywnosci

energetyczne]
- Dwa porty Ethernet (switch lub porty rozdzielone)
- Obstuga wszystkich standardowych protokotow (BACnet,

LON,
MP-B
- Wbuc

Modbus, KNX, OPC, DALI, SMI,
JS, Enocean, MBUS)

owany web serwer

- Wbuc

owane funkcje bezpieczenstwa IT (HTTPS, SSL, Firewall)

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Symposium 2018

- Wizualizacja dostosowanych stron graficznych przez
LWEB-900 (BMS), LWEB-803 (aplikacja Windows) lub
LWEB-802 (Przegladarka Web)

- Potgczenia sieciowe przez redundantng siec IP

- Powiadomienia e-mail startowane zdarzeniami

. Zintegrowana funkcjonalnosc funkcji AST™
(Alarmowanie, Harmonogramy, Trendy) dla kazdego
segmentu pomieszczeniowego

. 128x64 wbudowany wyswietlacz graficzny do
konfiguracji i obstugi urzgdzenia

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Buildings under Control
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Sterowniki pomieszczen LOYTEC

PROJEKTOWANIE AUTOMATYKI
BUDYNKU Z WYKORZYSTANIEM LROC
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- Budynek 10 pietrowy (10 poziomowy)
- Rzut kazdego pietra - identyczny

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Informacja potrzebna do zaprojektowania
aplikacji przygotowanej do przysztej zmiany
aranzacji grupy segmentoéw.

W projekcie uwzglednimy potencjalny zestaw
maksymalnego wyposazenia dla kazdego
segmentu lub grupy segmentow, ktore mogag by¢
oddzielnym pomieszczeniem ale fizyczne
elementy obiektowe bedq dodawane dopiero po
Zmianie aranzacji.

ZDANIA
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Schematyczny plan instalacji
Przypisanie segmentow do LROC'ow
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1. Zdefiniowac
typy segmentow

Typ segmentu =
funkcjonalnosc
danego typu
segmentu

— tacznik —
segmentow

Czujniki

‘ EIeminty |

wykonawcze
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1. Zdefiniowac
typy segmentow

2. Utworzy¢ typy LROC

z instancjami zdefiniowanych
typow segmentéw, skonfigurowac
I/O's i powigza¢ punkty danych
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Koncepcja integracji w LSTUDIO LOYTEC
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3. Utworzy¢ typy Obszardw Symposium 2018

(Area) z instancjami zdefiniow.
typéw LROC

1. Zdefiniowac
typy segmentow

2. Utworzy¢ typy LROC

z instancjami zdefiniowanych
typow segmentéw, skonfigurowac
I/O's i powigza¢ punkty danych
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4. Utworzyc typy pieter
z instancjami zdefiniowanych
typow Obszarow

1. Zdefiniowac
typy segmentow

2. Utworzyc¢ typy LROC

z instancjami zdefiniowanych
typow segmentéw, skonfigurowac
I/O's i powigza¢ punkty danych

3. Utworzy¢ typy Obszaréw

(Area) z instancjami zdefiniow.
typéw LROC
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Rezultat (praca off-line):

Pietro 1 Pietro 2 Pietro 3 Pietro 4 Pietro 5 )
« SieC sterowania catym

budynkiem, w ktorej
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Rezultat (praca on-line):

Siec sterowania catym
budynkiem, w ktorej
wszystkie bloki funkcji
segmentow sg potaczone
Bloki tacznikéw segmentow
na kazdym poziomie w celu
mozliwosci wymiany danych
pomiedzy blokami
funkcyjnymi w skali catej
sieci

Nie ma potrzeby taqczenia
zadnych punktéw danych
w fazie rozruchu !

ZDANIA
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LOYTEC Room automation

LOYTEC I ZDANIA JAKO PARTNERZY
W PROJEKCIE
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Symposium 2018
- Wsparcie podczas pozyskiwania projektu

Materiaty marketingowe

Teksty specyfikacji
Ofertowanie/Formutowanie koncepcji
Spotkania z klientami

- Wsparcie podczas realizacji projektu
- Koncepcja instalacji i okablowania
- Tworzenie aplikacji w L-Studio
- Warsztaty projektowe
- Wsparcie telefoniczne i on-line

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Symposium 2018

- Dokumenty projektu:

- Dokumenty przetargowe
- Rzuty pieter:

- Typy wszystkich urzadzen, ktore powinny zostac zintegrowane,
wtgcznie z dokumentacjg techniczng

- Oznaczenie potencjalnych scian, jezeli jest wymagana
elastycznosc¢ na przysztosc

- Opis funkcjonalny/specyfikacja wymagan pomieszczenia
- Schematy instalacji i okablowania

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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, , Symposmm 2018
- Wskazanie wszystkich punktow danych, ktore powinny

by¢ dostepne do integracji w BMS
- Wskazanie punktow danych z urzadzen innych firm,

ktore powinny byc zintegrowane (np. z protokotow KNX,
Enocean, Modbus...)

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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Konkl UZja LOYTEC
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Symposium 2018
- Koncepcja LROC jest rozwigzaniem dla najwyzszych

wymagan w automatyce pomieszczen

- Jezeli planujesz zastosowanie w swoim projekcie

koncepcji sterowania segmentowego — skontaktuj
sie z nami

. Zapewnimy wsparcie podczas wszystkich faz
projektu i realizacji

LOYTEC buildings under control™ Krakow, PL ZDANIA
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WINX Tower — Frankfurt/Main

Roosevelt — House of Business
Budapest

Hotel Looken Inn Lingenv

Batiment Carrefour Luxembourg
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